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무선조종 · 자율주행 예초로봇



기업 소개

당사는 자율주행 로봇 기술을 기반으로, 험지와 다양한 실외 환경에서 안정적으로 운용 가능한 무인 로봇

솔루션을 공급하고 있으며, 예초로봇을 중심으로 군 부대 내 녹지, 울타리 주변, 경계 구역 등 반복 관리가
필요한 장소에 적합한 솔루션을 제공합니다.

또한 객체탐지 기술을 융합해 순찰·상황 인지 등 다목적 임무로 확장 가능한 무인 로봇 플랫폼을 제시하여, 

병력 부담과 안전사고 위험을 줄이고 농업·공공·국방 환경에 적합한 무인화 솔루션을 제공하고자 합니다.
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• 법인 설립

• 벤처기업, 이노비즈, 메인비즈 인증

• 스마트팜 자율주행 수확로봇 개발
• 예초 로봇 다베어 출시

• 인공지능 농업용 로봇 외 특허 등록 3건, 기술이전 1건

• 표창장, 한국농업기술진흥원장 표창 수상

• 표창장, 중소벤처기업부장관 표창 수상

• 농진청, ‘농업용 로봇 실증사업’ 자율주행 예초 로봇 투입
• 무선조종 예초로봇 군부대 납품 첫 계약

• 나라장터 종합쇼핑몰 MAS(다수공급자계약) 등록

• 농식품부, 우수 농식품 벤처 ‘A벤처스’ 선정
• J-AGRI 2025 해외 전시회 참가, 현지 기업 MOU, 일본 수출 공급

• 국방벤처 협약기업 선정, 탄약지원사령부 탄약대대 MOU 체결

• 경북TP 국방R&D 선정(4족 궤도), 방산 오픈이노베이션 선정(자율주행 예초)

연혁

기업인증 / 수상 / 지재권



• 경사면 예초·험지 관리 등 위험 반복 작업을 무인화하는 ‘다베어’ 예초로봇 솔루션

• 험지 주행 최적화 모델 기반 잡목,넝쿨 환경 맞춤형 자율 예초 플랫폼

• 과수원 경사지, 산림, 공공, 국방, 도로변 대상 원격·무인 예초 작업 지원

• 안전기능, 자율주행 예초, 딥러닝 자율주행, 4족 궤도 플랫폼, 험지용 조종기 확장 로드맵 보유

위험한풀베기작전을무인예초운용으로전환

다양한 환경에 적합한 험지 무인 플랫폼으로 확장 가능“
”

시설 유지보수 및 안전 관리 플랫폼 운용 위험지 근무지원 및 수송 보조

무선 조종 기반 조작 편의성 딥러닝으로 잡초 /장애물 구분

40도 이상 경사지 대응 자율주행 무인 예초 운용

험지 예초 무인화 전략



• 비포장, 경사면, 잡목 구간 등 일반 장비 진입이 어려운 환경 대응 궤도형 주행 구조

• 잡목과 거친 지형 대응에 적합한 함마 파쇄형 칼날

• 대면적 평지 환경을 위한 회전형 칼날

• 작업자 위험구역 직접 진입 최소화를 위한 무선 원격 조종 방식

• 현장 작업 지속성과 구동 안정성을 위한 엔진·배터리 하이브리드 구성

• 전방 카메라, 원터치 시동, 원격 칼날 높이 조절 기반 현장 운용 편의성

경사면·험지·잡목구간대응함마형예초로봇

작업자 진입 위험 구역 및 덩굴·잡목 예초 작업

과수원 · 조경 · 진입 위험 구역 · 갈대밭 · 산악형 주둔지 · 경사지 도로변

제품 소개



• RTK-GPS 기반 고정밀 위치 제어로 넓은 실외 환경에서도 안정적인 자율주행 가능

• 자동 경로 생성으로 작업구역·장애물 정보를 반영한 예초 경로 최적화

• 카메라 기반 객체 인식으로 차수·장애물·주행 가능 영역을 판단

• 작업 영역 인식으로 예초 대상과 비작업 영역을 구분하여 자율작업 수행

• 로봇 관제 플랫폼으로 작업 상태·위치·이력 데이터를 실시간 통합 관리

예초무인화·자동화를위한자율주행 KIT

제품 소개

RTK-GPS·카메라 인식 기반 자율주행

작업 경로 최적화·관제 플랫폼 기반 통합 운영



경사면, 잡목, 넝쿨, 잡초지까지확장가능한플랫폼

과수원 경사지
경사면 중심 예초 작업과 작업자 안전 확보

작업 위험지 및 산림지
인원 접근 제한 구역 원격 예초 장비 투입

넒은 공터 및 공장 부지
넓은 면적 잡초·잡목 정기 관리와 시야 확보

도로변 예초작업
반복 잡초 제거 작업의 원격·자율주행

군부대 · 비행장
넓은 부지와 장거리 구간의 효율적 관리

산악형 급경사지
직접 작업이 어려운 경사면·험지 관리

골프장 전용 하드웨어 플랫폼 개발
잔디 손상 최소화 휠 및 잔디 전용 커터 적용

RTK 기반 코스 영역
영역별 최적 경로 생성 및 자율주행 알고리즘 개발

현장 적용 시나리오



위험구역원격예초와험지주행을동시에고려한제품

• 단차·급경사·돌·잡목이 많은 한국형 야지 환경에 대응하는 함마 파쇄형 구조

• 여름철 급성장하는 잡초와 반복적 작업에 대응하여 위험구역 원격 작업과 효율적 작업을 지원

• 공급 이후 24x48 유지보수를 통해 장비 공백을 최소화하는 신속 대응 체계를 유지

경사면 밀림 대응
급경사 작업 안정성 향상을 위한

전자브레이크

불규칙 지면 대응
한국형 야지 환경에 대응하는

궤도형 험지 주행 구조

장애물 대응
특수강 재질의 파쇄형 칼날과

감김 방지 칼날부 보호캡

통신 장애 대응
유선 대체 조종을 통한

장비 회수성과 운용 안정성 확보

정비 공백 대응
24시간 이내 임시 장비 지원,
48시간 이내 수리 완료 목표

운용 편의 대응
현장 정비 도구·소화기·휴대용 작기 및

셀프 정비 영상 제공

주요 기능 및 특장점

무상 보증
납품 초기 운용 안정화를 위한

무상 보증 1년, 기본 소모품 제공

현장 운용 교육
장비 납품 시 사용법, 안전수칙,

기본 점검 및 운용 절차 안내

임시 장비 대응
운용 중 이상 발생 시 24시간

이내 임시 장비 지원 목표

현장 요구 이해, 납품 후 운용 대응, 지속 유지보수 역량“
”



• 커터 함마형(경사면, 잡목 및 넝쿨 제거)
커터 함마형 SN-800H SN-1200H

중량 370kg 600kg

가로/세로/높이 1400 x 1540 x 800 mm 1500 x 2100 x 850 mm

칼날 높이 20~150mm 원격 조종(안전센서) 30~300mm 원격 조종(안전센서)

칼날 작업폭 800mm 1200mm

칼날 두께 3mm*3ea*16조 (특수강 재질) 3mm*3ea*20조 (특수강 재질)

궤도 폭 150mm 200mm

작업 안전 각도 40° 45°

최대 등판 각도 50° 55°

주행 속도 3km/h 이상 3km/h 이상

주행 모터 BLDC 1800W, 전자브레이크 BLDC 3000W, 전자브레이크

엔진 마력 23마력 미국 뱅가드 엔진 35~40마력 미국 뱅가드 엔진

엔진 연료통 12L 15L

시간당 작업 면적 2,400㎡ 3,600㎡

배터리 48V 20AH, 제너레이터 충전 48V 20AH, 제너레이터 충전

조종기 4CH 드론용(고급형)

조종 거리 200m 이상

기타 원터치 스타트, 유선 조종기, 자율주행 옵션

• 커터 회전형(잡초 제거)
커터 회전형 SN-600 SN-800 SN-1000

중량 240Kg 310Kg 380Kg

가로/세로/높이 960 x 1100 x 610 mm 1190 x 1300 x 750 mm 1430*1700*750 mm

칼날 높이 20~150mm 원격조종(안전센서) 20~150mm 원격조종(안전센서) 30~170mm 원격조종(안전센서)

칼날 작업폭 600mm 800mm 1000mm

칼날 두께 3.2mm 3.2mm 3.2mm

궤도 폭 120mm 150mm 150mm

작업 안전 각도 30° 40° 40°

최대 등판 각도 45° 50° 50°

주행 속도 3km/h 이상 3km/h 이상 3km/h 이상

주행 모터 BLDC 800W, 전자브레이크 BLDC 1000W, 전자브레이크 BLDC 1500W, 전자브레이크

엔진 마력 11.5마력 미국 뱅가드 엔진 16마력 미국 뱅가드 엔진 27마력 미국 뱅가드 엔진

엔진 연료통 5L 5L 12L+12L

시간당 작업 면적 2,000㎡ 2,400㎡ 3,000㎡

배터리 24V 20AH, 제너레이터 충전 24V 20AH, 제너레이터 충전 48V 20AH, 제너레이터 충전

조종기 4CH 드론용(고급형)

조종 거리 200m 이상

기타 원터치 스타트, 유선 조종기, 자율주행 옵션

현장의경사작업, 원격운용, 정비성을고려한스펙

※제품의품질향상을위해사양은변경될수있습니다.

※제품의품질향상을위해사양은변경될수있습니다.


